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Application standard avec pilotage des sens de rotation et de la vitesse par contacts et

potentiometre déportés.
Elément de protection
chir typer disjonctewr
@ calibrar en fonction
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Exemple de cdblage avec un variateur Mono-Tri. Possible aussi en Tri-Tri.

Parametre Désignation Valeur
F0.03 Controle de la fréquence 2
FO.11 Controle de la commande 4
FO.13 Temps d’accélération 10 sec
FO.14 Temps de décélération 10 sec
F1.00 Configuration Entrée DI1 1
F1.01 Configuration Entrée DI2 2

Rotation du moteur dés la mise sous tension du variateur pour des applications
nécessitant un fonctionnement permanent ou un redémarrage apres une coupure
d’énergie. (Exemples : ventilation ou pompage).

Elément de protection
de type disjoncteur
a calibrer en fonction
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Exemple de cdblage avec un variateur Mono-Tri. Possible aussi en Tri-Tri.

Version 1.0 09/08/2017

http://www.inorea.com



http://www.inorea.com/

Parametre Désignation Valeur
F0.03 Controle de la fréquence 4
FO.11 Contréle de la commande 4
FO.13 Temps d’accélération 10 sec
FO.14 Temps de décélération 10 sec
F1.00 Configuration Entrée DI1 1

Démarrage et arrét du moteur par le contact électrique du pressostat d’origine.

Elément de protection
de type disjoncteur
a calibrer en fonction

de la puissance du variateur Variateur
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Exemple de cdblage avec un variateur Mono-Tri. Possible aussi en Tri-Tri.

Parametre Désignation Valeur
F0.03 Controle de la fréquence 4
FO.11 Controdle de la commande 4
FO.13 Temps d’accélération 3 sec
FO.14 Temps de décélération 2 sec
F1.00 Configuration Entrée DI1 1

A Faites attention au 1°" essai au bon sens de rotation de I’ensemble
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Paramétre Désignation Valeur
F0.03 Controle de la fréquence 4
FO.11 Controle de la commande 4
FO.13 Temps d’accélération 3 sec
FO.14 Temps de décélération 0.5 sec
F1.00 Configuration Entrée DI1 1
F1.01 Configuration Entrée DI2 2

A Faites attention au 1°" essai au bon sens de rotation de I'ensemble.
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Elément de protection

de type disjoncteur

a calibrer en fonction

de la puissance du variateur
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Reprise du contacteur moteur

———————— KM d'origine en supprimant seulement
les 3 fils de puissances qui arrivaient

2T |am2 | 6m3 en haut et qui repartaient au moteur

Vers la parfie command
du pont dorigine

Eléments a modifier sur la machine d'origine

Parametre Désignation Valeur
F0.03 Controle de la fréquence 4
FO.11 Controdle de la commande 4
F0.13 Temps d’accélération 3 sec
FO.14 Temps de décélération 0.5 sec
F1.00 Configuration Entrée DI1 1

A Faites attention au 1°" essai au bon sens de rotation du groupe hydraulique.
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Pilotage des 2 sens de rotation et de I'arrét par impulsion.
Possibilité de piloter un frein-moteur a manque de courant.
Possibilité d’injecter du courant continu dans le moteur en fin de décélération afin de figer

|'arbre de rotation.
Elément de protection

de type disjoncteur
a calibrer en fonction
de la puissance du variateur
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Nécessaire sur certains modéles de tour

Parameétre Désignation Valeur
FO0.03 Controle de la fréquence 4
FO.11 Contréle de la commande 4
FO0.13 Temps d’accélération 5 sec
FO.14 Temps de décélération 3 sec
F1.00 Configuration Entrée DI1 1
F1.01 Configuration Entrée DI2 3
F1.02 Configuration Entrée DI3 2
F1.10 Mode de pilotage 3 fils type 1 2

OPTION AVEC FREIN
F2.02 Sortie relais TA1,TB1,TC1 1
F3.08 Fréguence début freinage 10 Hz
F3.09 Temps d’attente avant injection du courant continu 0.0 sec
F3.10 Puissance d’injection 30%
F3.11 Temps d’injection du courant continu 1 sec
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